SILABUS

1. Identitas Mata Kuliah:

Nama Mata Kuliah
: Kinematika dan Dinamika

Nommer Kode

: OT332

Jumlah SKS

: 2

Semester


: 3

Kelompok Mata Kuliah
: MKK

Program Studi/Program
: Pendidikan Teknik Mesin/S1
Status Mata Kuliah
: Dasar

Prasyarat                           : telah menempuh perkuliahan Fisika I, Mekanika I, dan

  Gambar  Teknik

Dosen


: Drs. Ariyano, M.T.
2. Tujuan:

Setelah mengikuti perkuliahan ini mahasiswa diharapkan memiliki kompetensi tentang  komsep-konsep Kinematika - Dinamika dan  dapat menerapkan dalam perancangan teknik..
3. Deskripsi isi:

Perkuliahan akan membahas konsep dasar Dinamika: kinematika dan dinamika;  Kecepatan dan percepatan: gerak relative, diagram  kinematis, penerapan persamaan kecepatan dan percepatan relative; mekanisme ekuivalen; Dinamika: gaya statis dalam mesin, gaya inersia, analisa dinamis, penyeimbangan massa-massa berputar,   penyeimbangan massa bolak-ballik dalam satu bidang; Giroskop.
4. Pendekatan Pembelajaran:

Metode
: ceramah,  Tanya jawab, diskusi, dan pemecahn masalah

Tugas
: pengerjaan tugas-tugas latihan

Media
: OHP, LCD/Power poin
5. Evaluasi:

- Kehadiran 

- Tugas

- Quis

- UTS

- UAS
6. Rincian Materi Perkuliahan tiap  Pertemuan:

Pertemuan   1: Rencana perkuliahan, reviu konsep dan lingkup dinamika

Pertemuan   2: Kecepatan dan percepatan, gerak relatif, digram kenematis

Pertemuan   3: Penerapan persamaan kecepatan relatif

Pertemuan   4: Penerapan persamaan percepatan relatif

Pertemuan   5: Persamaan Coriolis

Pertemuan   6: Mekanisme ekuivalen

Pertemuan   7: Gaya statis dakam mesin

Pertemuan   8: UTS

Pertemuan   9: Gaya inersia

Pertemuan 10: Analisa dinamis

Pertemuan 11: Analisa roda gila (roda daya)

Pertemuan 13: Penyeimbang massa-massa berputar

Pertemuan 14: Penyeimbang massa bolak-balik dalm  satu bidang

Pertemuan 15: Giroskop

Pertemuan 16: UAS
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